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. Hogyan ellenérizhetjiik le egy folytonos ideji, lineéris, idGinvarians rendszer allapottér-
modelljének felhasznélasaval a rendszer aszimptotikus stabilitasat? (3p)
A k paraméter mely értékeire lesz a kovetkezd matrix stabilitasi matrix? (2p)
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. Milyen elemekbdl all, és milyen paraméterei vannak a PID szabalyozonak? Irja fel a PID
szabalyozo atviteli fliggvényét, és rajzoljon fel egy PID szabalyozot tartalmazo szaba-
lyozokort! (5p)

(a) Mi a BIBO-stabilitas sziikséges ¢s elégséges feltétele? (2p)
(b) Ismertesse, milyen tulajdonséagokkal kell rendelkeznie egy Ljapunov-fiiggvénynek! (A
Ljapunov-tételt nem kell leirni.) (3p)

. Ismertesse a linearis kvadratikus szabalyozas (LQR) problémafelvetését (mi a feladat,
milyen adatokat ismeriink, és mit kell kiszamitani)! Lehet-e instabil az LQR szabélyozoval
visszacsatolt rendszer, ha a szabalyozando6 rendszer iranyithato volt? (5p)

(a) Mit jelent a nulladrendi tartéval térténd mintavételezés? (2p)

(b) Irja fel a diszkrét ideji, linearis, idGinvarians rendszerek allapottér-modelljének 4l-
talanos alakjat! Nevezze meg a valtozokat, paramétereket, és adja meg a dimen-
zioikat! (3p)



